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13.1 物体检测 

13.1.1 紧固规格 

13.1.1.1 紧固件紧固规格 

 
紧固件紧固规格 

 

应用 
规格 

公制 

后物体警报模块紧固件 7±1 牛﹒米 
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13.1.2 示意图和布线图 

13.1.2.1 物体检测示意图 

物体检测示意图 
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13.1.3 诊断信息和程序 

13.1.3.1 症状-物体检测 

重要注意事项：查阅系统操作，熟悉系统功能。参见

“驻车辅助系统的一般说明”。 

目视/外观检查 
 检查可能影响系统操作的售后加装设备。参见

“检查售后加装附件”。 

 检查易于接触或能够看到的系统部件，查明其是

否有明显损坏或故障，以致导致该症状。 

间歇性故障 
间歇性故障可能是由电气连接故障或线束故障引起

的。参见”线路系统”中的“测试间歇性故障和接触

不良”。 

症状列表 
为诊断症状请参照以下列表中症状诊断程序： 

 警报器没有声音 

 物体检测系统的说明和操作 

 倒车辅助系统警告蜂鸣器持续鸣响 

 倒车辅助系统故障 

13.1.3.2 警报器没有声音 

诊断说明 
 在使用此诊断程序之前，执行“诊断系统检查-

车辆”。 

 查阅“基于策略的诊断”，以获得诊断方法的概

述。 

 “诊断程序说明”提供每种诊断类别的概述。 

电路/系统说明 
物体传感器用于确定车辆和可疑障碍物之间的距离。

驻车辅助控制模块通过12 伏参考电压电路向物体传

感器提供12 伏电压，并通过低电平参考电压电路提

供搭铁。驻车辅助控制模块在时序回路中触发传感

器。每个传感器发射信号后，驻车辅助控制模块利用

通过信号电路接收到的传感器回波来计算物体的距

离和位置。 

 

参考信息 
示意图参考 

物体检测系统示意图 

连接器端视图参考 

部件连接器端视图 

说明与操作 

物体检测系统的说明与操作 

电气信息参考 

 电路测试 

 连接器的修理 

 

 测试间歇性故障和接触不良 

 线路修理 

电路/系统测试 
（先检查蜂鸣器是否正常工作，蜂鸣器集成在倒车雷

达控制模块中） 

注意：在执行诊断前，检查有效反射面积是否大于

100cm2 

1. 点火开关置于OFF 位置，断开物体检测模块的线

束连接器。 

2. 点火开关置于ON 位置，将档位置于R 档位置，

测试物体检测模块端子电压是否为12V. 

－ 如果不在给定范围内, 则测试供电线路是否

短路或开路/ 电阻过大。如果测试正常，则

更换物体检测模块。 

维修指南 
完成诊断程序后，执行“诊断修理效果检验”。 

 后物体传感器的更换 

 后物体警报模块的更换 

 参见“控制模块参考”，以便对传感和诊断模块

进行更换、设置和编程 

13.1.3.3 倒车辅助系统警告蜂鸣器持

续鸣响 

诊断说明 
 在使用此诊断程序之前，执行“诊断系统检查-

车辆”。 

 查阅“基于策略的诊断”，以获得诊断方法的概

述。 

 “诊断程序说明”提供每种诊断类别的概述。 

电路/系统说明 
物体传感器是用于确定车辆和可疑障碍物之间的距

离。驻车辅助控制模块通过12 伏参考电压电路向物

体传感器提供12 伏电压，并通过低电平参考电压电

路提供搭铁。驻车辅助控制模块在时序回路中触发传

感器。每个传感器发射信号后，驻车辅助控制模块利

用通过信号电路接收到的传感器回波来计算物体的

距离和位置。 

参考信息 
示意图参考 

物体检测系统示意图 

连接器端视图参考 

部件连接器端视图 

说明与操作 

物体检测系统的说明与操作 
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电气信息参考 

 电路测试 

 连接器的修理 

 测试间歇性故障和接触不良 

 线路修理 

电路/系统测试 
倒车辅助系统警告蜂鸣器持续鸣响 

1. 检查是否有污渍 

2. 是否收到其它声波的干扰 

维修指南 
完成诊断程序后，执行“诊断修理效果检验”。 

 后物体传感器的更换 

 后物体警报模块的更换 

 参见“控制模块参考”，以便对传感和诊断模块

进行更换、设置和编程 

13.1.3.4 倒车辅助系统故障 

诊断说明 
 在使用此诊断程序之前，执行“诊断系统检查-

车辆”。 

 查阅“基于策略的诊断”，以获得诊断方法的概

述。 

 “诊断程序说明”提供每种诊断类别的概述。 

电路/系统说明 
超声波驻车辅助系统的设计用于在倒车时，识别并提

醒驾驶员车辆行驶路径上的物体。物体的距离和位置

由位于后保险杠上的三个物体传感器确定。 

诊断帮助 
以下是对潜在原因的简要描述，可能有助于诊断： 

 手动停用- 车辆操作者通过音频系统个性化设

置菜单停用驻车辅助系统。 

 挂接/ 固连物体- 驻车辅助控制模块检测到物

体连接到车辆。挂接接收器、挂车或自行车架之

类的常见零部件可能导致此故障。此外，车辆后

部损坏或传感器错位可能导致此故障。如果车辆

的损坏导致传感器检测到保险杠自身，那么驻车

辅助控制模块将把这种情况视为物体固连并禁

用系统。在继续进行正常诊断之前，仔细检查保

险杠、保险杠安装面和传感器固定件。被检故障

处理后，车辆必须以高于40 公里/小时（25 英

里/小时）的速度行驶。 

 倒车超速- 倒车时车速过高，高于8 公里/小时

（5 英里/小时）。 

 传感器干扰- 外界干扰导致传感器移动。这种干

扰可能由剧烈振动引起，例如，附近手持式冲击

钻的振动或大型卡车进行空气制动时产生的巨

大压力变化。 

 

 

 传感器行程时间- 如果传感器诊断初始化失败，

驻车辅助控制模块将设置这个错误。被检故障处

理后，车辆必须以高于40 公里/小时（25 英里/

小时）的速度行驶。以下是可能设置的故障原因

列表： 

－ 一个或多个传感器可能被雪、泥、冰或其他

碎屑阻塞。该状况可能发生在寒冷天气车辆

清洗之后。 

－ 传感器周围的硅酮端板可能缺失、切断或扭

曲。 

－ 传感器安装不当，可能由于线束过紧而弯曲。 

－ 其中一个或多个传感器可能被擦伤或油漆剥

落。 

－ 传感器漆层过厚可能导致传感器响铃时间过

长。更换或修整传感器时，不得使用过量的

油漆或透明涂层。 

 

参考信息 
示意图参考 

物体检测系统示意图 

 

连接器端视图参考 

部件连接器端视图 

 

说明与操作 

物体检测系统的说明与操作 

 

电气信息参考 

 电路测试 

 连接器的修理 

 测试间歇性故障和接触不良 

 线路修理 

 

电路/系统测试 
1. 点火开关置于OFF 位置，断开物体检测模块的线

束连接器。 

2. 点火开关置于ON 位置，将档位置于R 档位置，

测试物体检测模块端子电压是否为12V 

－ 如果不在给定范围内, 则参见“倒车灯故障” 

3. 如果所有的测试都正常，则替换K41R 驻车辅助

控制模块。 

 

维修指南 
完成诊断程序后，执行“诊断修理效果检验”。 

参见“控制模块参考”，以便对驻车辅助控制模块进

行更换、设置和编程。 
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13.1.4 维修指南 

13.1.4.1 后物体传感器的更换 

 
 

后物体传感器的更换 
引出编号 部件名称 

预备程序： 

拆卸后保险杠，参见“后保险杠蒙皮的更换”。 

1 

后物体传感器（数量3） 

程序 

1. 举升车辆。 

2. 断开电气连接器。 

3. 松开后物体传感器固定套，从后保险杠蒙皮内侧将后物体传感      

   器取出。 

 

 

 

 
14AK1301001 
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13.1.4.2 后物体警报模块的更换 

 
 

后物体警报模块的更换 

引出编号 部件名称 

预备程序 

拆卸驾驶侧膝部挡板。参见“驾驶侧膝部挡板的更换”。 

1 

后物体警报模块紧固件（数量：2） 

告诫：参见“有关紧固件的告诫”。 

紧固 

7±1 牛﹒米 

2 

后物体警报模块 

程序 

断开电气连接器。 

 

14AK1301002 
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13.1.5 说明与操作 

13.1.5.1 物体检测系统的说明和操作 

倒车雷达是一种安装在汽车后保险杆上的电子侦测

系统，采用超声波检测技术，当驾驶汽车后退以及在

狭窄的车位泊车时，通过声音可知车后是否有不明障

碍物及距离的远近，从而辅助驾驶员安全、轻松地停

车，避免碰撞。 

 打开点火开关，挂入倒档。蜂鸣器不叫，则表示

系统正常。 

 如蜂鸣器鸣叫两声，则表示系统机能异常。 

 每次打开点火开关，挂入倒档后，智能倒车雷达

将会进入工作状态。 

技术规范 

报警音（扬声器集成在倒车雷达控制模块内）如下表： 

检测区 报警音 
传感器到障碍物的距离 

（米） 

1区 长鸣音 小于0.3 

2区 快间歇音 0.3-0.6 

3区 间歇音 0.6-1.0 

4区 慢间歇音 1.0-1.5 



安全和保护 13-8 

13.2.5.2 使用与维护 

系统自检说明 
将钥匙转到ACC 或IGN 的位置，系统没有任何响声，

此时表明系统正常，且已经进入待机状态。如听到两

声警告音，表明部分或所有通道异常，需对系统进行

检查或维修。 

使用须知： 
 当倒车时听到“哔——”的长鸣音警告音时，表

示保险杆离障碍物的距离小于30 厘米；此时应

立即停车，避免碰撞。 

 为确保倒车的安全，充分发挥侦测系统的效用，

请用5 公里/ 小时以下的速度进行倒车。 

 经常检查后保险杆上侦测传感器有无异物沾附，

保持表面清洁。 

 以下场合易造成系统侦测不到，请注意： 

－ 障碍物为细小物体； 

－ 障碍物为锥状物体； 

－ 障爱物为锐角反射物体； 

－ 棉、雪、等易吸声之物质； 

－ 铁丝网，绳索类细小物体； 

－ 低于30cm 之地上障碍物或高于地上1m 之突

出障碍物，此类障碍物，在初期可能侦测到，

但越靠近车子时则因脱离有效范围，而导致 

 

无法侦测到； 

 在以下场合往往由于错误感应而导致动作异常，

请注意： 

－ 在凹凸不平的道路，圆石道路，上下坡道路

（如图），草丛中进行倒车时； 

－ 因载重过大而使汽车后部高度发生变化时； 

－ 同频率之超音波杂音，金属声，高压气体排

放声等的干扰； 

－ 检知器表面附着异物； 

－ 在有效范围内安装其它可侦测之配备时； 

－ 车上装有非标准之无线电通讯设备，在使用

中将可能影响此系统功能（不含移动电话、

音响系统）； 

 避免强力敲击或高压水枪直接冲洗传感器，否则

将导致侦测器的损坏。 

 在障碍物距传感器30cm 内开机，易造成侦测距

离不准的现象。 

 当在上坡或下坡进行倒车时，可能引起错误的报

警，提醒您在此情况下要小心。本系统为车辆倒

车时，通过超声波传感器来侦测近距障碍物，帮

助驾驶人进行障碍物距离判断之辅助工具，并非

免除驾驶人的注意义务，因此驾驶人不能过分依

赖本系统，请务必注意安全。 
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